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บทคัดย่อ  
 งานวิจัยนี้เกี่ยวข้องกับการพัฒนาอุปกรณ์ที่ควบคุมปริมาณการให้อาหารของสัตว์เลี้ยงประเภทเม็ดแบบอัตโนมัติ ที่มีการ
ควบคุมการจัดสรรปริมาณอาหารและน ้าจากน ้าหนักตัวของสัตว์เลี้ยงท่ีบันทึกไว้ในไมโครคอนโทรลเลอร์ของระบบ ตามระยะเวลาที่
ก าหนดค่าไว้ จากการตั้งค่าโปรแกรมผ่านแอปพลิเคชันบนอุปกรณ์สมาร์ทโฟน โดยอุปกรณ์นี้เหมาะส าหรับเจ้าของที่ไมม่ีเวลาดูแล
สัตว์เลี้ยงของตนเอง หรือในกรณีที่เจ้าของสัตว์เลี้ยงนั้นอยู่นอกสถานท่ีหรือไม่สะดวกในการให้อาหารสัตว์เลี้ยงอย่างในสถานการณ์
ปัจจุบันจากรูปแบบการใช้ชีวิตขอผู้คนทั่วโลกที่เปลี่ยนแปลงไปหลังโควิด 19 และอุปกรณ์ให้อาหารสัตว์เลี้ยงประเภทเม็ดแบบ
อัตโนมัตินี้ยังให้สารอาหารได้อย่างครบถ้วน เพื่อให้สัตว์เลี้ยงอย่างเช่น สุนัขหรือแมวนั้น  มีขนสวยงาม สุขภาพดีและแข็งแรง ตาม
ช่วงวัย โดยการค านวณจากปริมาณน ้าหนักของน ้าและอาหารที่สัตว์เลี้ยงนั้นจะได้รับในแต่ละช่วงเวลา พร้อมกับมีการเปรียบเทียบ
การเจริญเติบโตอย่างต่อเนื่อง 
 
ค าหลัก: เครื่องให้อาหารอัตโนมัติ, การควบคุมอัตโนมัติ, ควบคุมปริมาณการใหอ้าหาร, ควบคุมเวลาให้อาหาร)   
 
Abstract 
 This research involves the development of a device that automatically controls the feeding amount 
of pellet-type pets. that controls the allocation of food and water from the pet's body weight recorded in the 
system's microcontroller. according to the specified time from the program settings through the application on 
the smartphone device.  This device is perfect for owners who don't have time to take care of their pets. or in 
case the pet owner is out of place or inconvenient to feed the pet as in the current situation due to the 
changing lifestyles of people around the world after covid-19 and pet feeding equipment This automatic tablet 
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also provides complete nutrition. for pets such as Dogs or cats have beautiful, healthy and strong fur according 
to their age, based on the amount of water and food the pet receives at each time. along with continuous 
growth comparisons 
 
Keywords: Pet Feeder, Automatic Pet Food Machine, Control the Amount of Feeding, Control Feeding Time) 

 
บทน า 

ปัจจุบันมีผลส ารวจอัตราการท างานของคนไทยมีค่าเฉลี่ยสูงถึงสัปดาห์ละ 50.9 ช่ัวโมง ซึ่งสูงกว่าค่าเฉลี่ยมาตรฐานอยู่ที่ 48 ช่ัวโมง
ต่อสัปดาห์ โดยปกติแล้วประเทศต่างๆ ทั่วโลกจะมีชั่วโมงการท างานอยู่ที่สัปดาห์ละ 40-44 ชั่วโมง หรือสัปดาห์ละ 5 วัน ตั้งแต่
จันทร์ถึงศุกร์ วันละ 8 ชั่วโมง ซึ่งบุคคลที่ต้องการจะดูแลสัตว์เลี้ยง จ าเป็นต้องคอยดูแล เอาใจใส่ และที่ส าคัญคือการให้อาหารที่
เหมาะสม เท่าท่ีควร โดยจะยกตัวอย่างค่าเฉลี่ยรายจ่าย ส าหรับค่าเลี้ยงดูสุนัขเฉลี่ยโดยประมานนั้นจะอยู่ท่ี 14,200 บาทต่อปี หรือ
เมื่อเฉลี่ยเป็นหนึ่งเดือนแล้ว จะอยู่ที่ปริมาณเดือนละ 1,183 บาท ซึ่งได้แก่ อาหารเม็ดสุนัข 4,800 บาทต่อปี อาหารเปียกสุนัข 
3,000 บาทต่อปี ค่าขนมสุนัข 1,800 บาทต่อปี ค่าวัคซีนต่างๆ ประมาณ 1,000 บาทต่อปี วิตามินส าหรับสุนัข 1,200 บาทต่อปี 
และอุปกรณ์อื่นๆ ประมาณ 2,400 บาทต่อปี และค่าใช้จ่ายอาจจะสูงกว่านี้หากสัตว์เลี้ยงนั้นป่วยหรือได้รับบาดเจ็บ โดยทั้งหมดนี้
เป็นค่าเฉลี่ยโดยประมาณ อย่างไรก็ตามสิ่งส าคัญคือการให้อาหาร จะต้องให้ในเวลาที่เหมาะสม ปริมาณที่เหมาะสม อาหารที่
เหมาะสมในแต่ละวัน จึงจะท าให้ร่างกายของสุนัขนั้นแข็งแรง พร้อมท ากิจกรรมต่างๆ ร่วมกับเจ้าของ และจะส่งผลให้เกิด
สุขภาพจิตที่ดีขึ้น  
 เนื่องด้วย การท างานนั้นเป็นสิ่งส าคัญส าหรบัการด ารงชีวิต การหารายได้ และยิ่งในปัจจุบันการท างานใช้เวลามากขึ้นจาก
ค่าเฉลี่ยข้างต้น จึงท าให้เวลาในการพักผ่อนของผู้เลี้ยงน้อยหรือมีเวลาในการดูแลน้อยลง ซึ่งข้อความในข้างต้นสื่อให้เห็นว่า การมี
สุนัขที่ต้องดูแลแต่ตนเองนั้นมีเวลาที่น้อยจึงท าให้ การดูแล เอาใจใส่ หรือการให้อาหาร ไม่พอเท่าที่ควร จะท าให้ตัวน้องสุนัขนั้นมี 
สุขภาพร่างกายไม่ดี ไม่แข็งแรง ตามที่ควรจะเป็น ยกตัวอย่างเช่น การท างานต้องใช้เวลามาก ส่งผลสะท้อนมาถึงตารางเวลาของ
การด ารงชีวิตของผู้เลี้ยง รวมไปถึงการให้อาหารสุนัข และการเอาใจใส่สัตว์เลี้ยงนั้น ส่งผลต่อสภาพร่างกาย สภาพจิตใจของผู้เลี้ยง 
รวมถึงอาจส่งผลต่อเนื่องไปยังการท างานที่ได้ไม่ดีเท่าที่ควร หรือจะรวมไปถึงการเดินทางไปท างาน ถ้ามีร่างกายที่อ่อนเพลีย ไม่
พร้อมในการเดินทางนั้น อาจจะท าให้เกิดอุบัติเหตุได้  
 จากความเป็นมาและความส าคัญข้างต้น จะเห็นถึง การเลี้ยงที่ผู้เลี้ยงดูสัตว์เลี้ยง เช่น สุนัขในวัยท างานจะมีปัจจัยหลาย
อย่างที่จะท าให้ ตัวสุนัขนั้นต้องมีสุขภาพที่ดี แข็งแรง และยังรวมไปถึงสุขภาพของตนเองด้วย ดังนั้นการมีตัวช่วยที่จะท าใหม้ีเวลา
มากขึ้น หรือใช้เวลาให้น้อยลง เป็นส าคัญ ผู้วิจัยจึงได้คิดที่จะเป็นตัวช้ินงานท่ีจะท าให้ผู้ที่ประสบปัญหานี้ ได้มีเวลาท ากิจกรรมร่วม
ของตัวสุนัข โดยผู้วิจัยจะค านึงถึงการให้อาหารเป็นหลัก เพราะจ าเป็นต้องมีการให้อาหารที่สม ่าเสมอ ให้ พอควร ไม่มากไม่น้อย
จนเกินไป ดังนั้นตัวงานชิ้นนี้จะเป็นการให้อาหารของสุนัข ที่สามารถตั้งเวลาให้ได้ ไม่ว่าจะเป็นตั้งที่ตัวชิ้นงาน หรือตั้งในตัวแอป
พลิเคชันผ่านอุปกรณ์สมาร์ทโฟน ซึ่งจะท าให้การให้อาหารใช้เวลาที่น้อยลง การพักผ่อนที่มากขึ้น และตัวชิ้นงานยังมีการวิเคราะห์
อัตราการกินของตัวสุนัข คือการบอกน ้าหนักในแต่ละครั้ง หรือสุนัขกินไปเท่าไหร่(วัดจากอาหารที่เหลือ) ทั้งหมดนี้จะท าให้ผู้ใช้งาน
มีเวลาที่มากขึ้น เมื่อกลับมาจากการท างานท่ีเหนื่อยล้า เล่นกับน้องสุนัข เอาใจใส่ดูแลได้มากข้ึน จึงท าให้ สุขภาพกาย ใจ ความเข็ง
แรงของสุนัขดีขึ้น และยังรวมไปถึงตัวของผู้ใช้งานอีกด้วยที่จะมีเวลาที่มากขึ้น พักผ่อนได้มากขึ้น ดังนั้นการมีอุปกรณ์ที่ช่วยในการ
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เลี้ยงดูสัตว์เลี้ยงโดยการก าหนดตารางเวลาให้อาหารอัตโนมัตินั้น จะท าให้ผู้เลี้ยงมีเวลาทีม่ากขึ้น จะท าให้การพักผ่อนที่ดีขึ้น ท าให้
ประสิทธิภาพการด ารงชีวิตของผู้เลี้ยงสัตว์เลี้ยงเหล่านั้นดีขึ้น 

 
วัตถุประสงค์การวิจัย 

1. ออกแบบและพัฒนาอุปกรณ์ส าหร ับให้อาหารสัตว ์เล ี ้ยงประเภทเม็ดแบบอัตโนมัต ิ โดยการควบคุมด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

2. ออกแบบและพัฒนาแอปพลิเคชันส าหรับควบคมุเพื่อสั่งการเครื่องให้อาหารสัตวเ์ลี้ยงประเภทเม็ดแบบอัตโนมัตผิ่าน
อุปกรณ์สมาร์ทโฟน 
 
ประโยชน์ของการวิจัย  

การวิจัยนี้ได้ค านึงถึงกลุ่มบุคคลที่รักสัตว์แต่ไม่มีเวลาดูแลเรื่องของการให้อาหารและการควบคุมปริมาณอาหารของสัตว์
เลี้ยงในแต่ละวัน ดังนั้นประโยชน์ที่ได้จะสะท้อนออกมาเป็น 2 ข้อดังนี ้

1. เพื่อเป็นเครื่องมือช่วยให้กับคนที่รักสัตว์ที่ไม่ค่อยมีเวลาในการให้อาหารสัตว์สามารถให้อาหารสัตว์เลี้ยง  ได้ทุกที่ทุก
เวลาผ่านการควบคุมเครื่องให้อาหารสัตว์เลี้ยงประเภทเม็ดแบบอัตโนมัติ ด้วยแอปพลิเคชันบนอุปกรณ์สมาร์ทโฟน 

2. เพื่อเป็นเครื่องมือช่วยเจ้าของสัตว์เลี้ยงในการบันทึกข้อมูลการให้อาหารและน าไปวิเคราะห์และควบคุมปริมาณอาหาร 
รวมถึงสารอาหารที่จะได้รับในแต่ละวัน พร้อมทั้งสร้างความสะดวกในกรณีที่ต้องการควบคุมโภชนาการของสัตว์เลี้ยงจะช่วย
ควบคุมน ้าหนักของสัตว์เลี้ยงของเจ้าของได้ 

 
วิธดี าเนินการวิจัย 

การออกแบบเครื่องให้อาหารประเภทเม็ดแบบอตัโนมตัิควบคุมโดยระบบไมโครคอนโทรลเลอร์ผ่านอุปกรณส์มาร์ทโฟน
นั้นจะมีขั้นตอนในการพัฒนาระบบงานดังน้ี  

1. วางแผนและก าหนดระยะเวลาในการพัฒนาโครงงาน โดยเริ่มตังแต่เดือนสิงหาคม จนถึงเดือนพฤศจิกายน ปี พ.ศ. 
2564 โดยมีหัวข้อของขั้นตอนการด าเนินงาน ดังตารางที่ 1 ดังนี ้

 
ตารางที่ 1 ตารางแผนการปฏิบตังิาน 

ล าดับ กิจกรรม สิงหาคม กันยายน ตุลาคม พฤศจิกายน 
1 ศึกษาหาข้อมูล คิดหัวข้อโครงงาน     
2 ศึกษาค้นคว้าจากแหล่งข้อมลู     
3 จัดท าโครงของโครงงาน     
4 การลงมือท าโครงงาน     
5 การเขียนรายงาน     
6 การน าเสนอและแสดงโครงงาน     
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 2. จัดเตรยีมอุปกรณ์และเครื่องมือในการท าโครงงาน โดยมีรายละเอยีดตามตารางที่ 2 ดังนี ้
 
ตารางที่ 2 อุปกรณ์และเครื่องมือในการท าโครงงาน 

3. การวิเคราะห์และออกแบบเครื่องให้อาหารสัตว์ประเภทเม็ดแบบอัตโนมัติ จะใช้โปรแกรม FreeCAD ในการออกแบบ 
ซึ่งจะมีการแบ่งช่องส าหรับการใส่อาหารประเภทเม็ด ช่องส าหรับใส่น ้าของสัตว์เลี้ยง และพื้นที่ส าหรับวงแผงวงจรที่มีการเชื่อมต่อ
มายังแผงควบคุมทางด้านหน้าของอุปกรณ์ให้อาหาร โดยผลที่ได้จะมีรายละเอียดดังภาพที่ 1 และออกแบบผังล าดับขั้นตอนการ
ท างานของระบบให้อาหารสัตว์ในภาพรวม ตามภาพที่ 2 ดังนี ้  

   
 
 
 
   
 
 

ภาพที่ 1 แสดงผลการออกแบบอปุกรณ์ให้อาหารสตัว์ประเภมเมด็ ด้วยการใช้โปรแกรม FreeCAD 

อุปกรณ์ เคร่ืองมือ 

1. บอร์ด ESP32s 
2. Micro Servo MG905 
3. Membrane 4x4 Matrix Keypad 
4. RGB LED 10mm.  Module 
5. LCD Display 16x2 + l2C Interface 
6. Jumper Male to Male (40x30cm.) 
7. Jumper Male to Female (40x50cm.) 
8. Weight Sensor (Load Cell) 0-5 kg. 
9. ท่อ PVC  
10. แผ่น Acrylic  
11. Delay 2 Channel 
12. Bread Board 
13. Water Pump 12v 

1. สว่าน 
2. เลื่อยจิ๊กซอว ์
3. กาวติดแผ่น Acrylic 
4. คัตเตอร ์
5. ตะไบเหล็ก 
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ภาพที่ 2 แสดงผังการท างานของระบบให้อาหารสตัว์ในภาพรวม 
 4. วิเคราะห์และออกแบบตารางความสัมพันธ์ของข้อมูลเพื่อใช้ในการจัดเก็บค่าตัวแปรที่เกี่ยวข้องและจ าเป็นต่อการ
น าไปใช้ควบคุมปริมาณอาหารส าหรับสัตว์เลี้ยงตามค่าของเวลาที่ตั้งไว้ ด้วยการใช้โปรแกรม Microsoft SQL Server ส าหรับการ
จัดการฐานข้อมูล โดยการแสดงผลการออกแบบมาในรูปแบบความสัมพันธ์ของข้อมูลที่ได้ดัง ภาพที่ 3 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 3 รูปแบบแสดงความสมัพนัธ์ของข้อมูลที่จัดเก็บเพื่อใช้ในการพัฒนาระบบ 
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 5. การพัฒนาอุปกรณ์ส าหรับให้อาหารสัตว์เลี้ยงประเภทเม็ดแบบอัตโนมตัิ โดยการควบคุมด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่ได้
ออกแบบไว้ ซึ ่งการทดลองนี้จะใช้แผ่นอะคริลิคใสเป็นวัสดุหลักในการประกอบเป็นตัวอุปกรณ์ พร้อมยึดบอร์ดควบคุม และ
แผงวงจรที่เสร็จแล้ว โดยมีรายละเอียดดังภาพที่ 4 ดังนี ้
      

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 4 แสดงอุปกรณ์ให้อาหารสัตว์ประเภทเม็ดแบบอตัโนมตัิที่พัฒนา 
6. ออกแบบและพัฒนาแอปพลิเคชันส าหรับควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์เพื่อสั่งการเครื่องให้อาหารสัตว์เลี้ยงประเภท

เม็ดแบบอัตโนมัติ ที่รองรับการแสดงผลในรูแปบบของอุปกรณ์สมาร์ทโฟน และแสดงผลข้อมูลสรุปของปริมาณอาหารที่จัดสรร
ให้กับสัตว์เลี้ยงเป็นในรูปแบบของกราฟแบบเรียลไทม์ โดยมีรายละเอียดของภาพประกอบการใช้งานแอปพลิเคชัน ดังภาพท่ี 5  

 

 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 5 แสดงรายละเอียดของหน้าจอโปรแกรมที่ออกแบบและพฒันาส าหรับใช้งานกับอุปกรณ์ให้อาหารสตัว์ 
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7. การแสดงผลการทดลองนั้นจะแสดงในรูปแบบของโปรแกรมที่สะท้อนออกมาในลักษณะของแดชบอร์ด โดยจะมี

รายละเอียดตามภาพประกอบท่ี 6 - 8 ดังนี้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 6 แสดงผลการทดลองผ่าน Serial Monitor 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 7 แสดงผลการทดลองผ่านการส่งข้อมูลขึ้นระบบ MQTT 
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ภาพที ่8 แสดงผลการพัฒนาเพื่อดูข้อมูลสรุปในรูปของแดชบอรด์ (Node-red) 
 
ผลการวิจัย 

การใช้งานแอปพลิเคชันนั้นสามารถสั่งงานและควบคุมอุปกรณ์ส าหรับให้อาหารและน ้าแก่สัตว์เลี้ยงได้ และมีผลลัพธ์ของ
การแสดงข้อมูลแบบเรียลไทม์ไม่ว่าจะอยู่ที่ไหนที่มีสัญญาณเครือข่ายอินเทอร์เน็ตเข้าถึง ผู้ใช้ก็สามารถให้อาหารและน ้าได้ ท าให้
สัตว์เลี้ยงของผู้ใช้นั้น สุขภาพดีและแข็งแรงสมวัย และยังมีค าแนะน าต่างๆ ใหก้ับผู้ใช้งานผ่านระบบอีกด้วย 
 
สรุปและอภิปรายผลการวิจัย 
 ผู้จัดท าได้ท าการออกแบบและพัฒนาระบบให้อาหารสัตว์เลี ้ยงอัตโนมัติ ที่ใช้งานง่าย และใช้งานแบบเรียลไทม์ มา
ประยุกต์ใช้ส าหรับการเลี้ยงสัตว์ของกลุ่มบุคคลวัยท างานท่ีไม่มีเวลาดูแลสัตว์เลี้ยงของตนมากนัก ด้วยการใช้เครื่องมือเข้ามาช่วยใน
การจัดสรรอาหารประเภทเม็ดและจัดสรรน ้าของสัตว์เลี้ยงแบบอัตโนมัติ เพียงการบันทึกข้อมูลสัตว์เลี้ยงและเข้าไปตั้งค่าก าหนด
ระยะเวลาในการให้อาหารและปริมาณของอาหารส าหรับสัตว์เลี้ยงของตน อีกทั้งยังมีระบบช่วยในการวิเคราะห์ปริมาณอาหารของ
สัตว์เลี้ยงเหล่านั้นว่าเพียงพอกับความต้องการหรือไม่ จากฐานข้อมูลที่มีการบันทึกค่าของปริมาณอาหารที่สัตว์เลี้ยงนั้นได้รับในแต่
ละวัน  
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ข้อเสนอแนะ 

ในการพัฒนาแอปพลิเคชันและเครื่องมือช่วยให้อาหารและน ้าส าหรับสัตว์ลี้ยงนั้น ยังมีค าแนะน าอีกมากมาย ครั้งนี้
ผู้จัดท าได้ศึกษาข้อมูลเกี่ยวกับอุปกรณ์ต่างๆ ซึ่งน ามาพัฒนาอุปกรณ์แล้วยังน าข้อมูลจากการประยุกต์ใช้ในการพัฒนาและแสดงผล
ผ่านแอปพลิเคชันให้เหมาะสม โดยมีรายละเอียดดังนี้  

1. จากการศึกษาโครงานการท าเครื่องให้อาหารและน ้าส าหรับสัตว์เลี้ยงน้ันสามารถพัฒนาเป็นอาชีพเสริมได้ 

2. ส าหรับระบบ Automatic Pet Feeder สามารถน าไปประยุกต์ใช้งานให้อาหารสัตว์ได้หลากหลาย ชนิด อาจจะน าไป

พัฒนาต่อยอดในการให้อาหารสัตว์หลายๆ ตัวพร้อมกันได้ หรือเหมาะแก่การใช้ในฟาร์มเลี้ยงสัตว์ ซึ่งท าให้ประหยัดเวลาในการให้

อาหารสัตว์เป็นอย่างมาก นอกจากน้ีอาจจะเพิ่มการท างาน อื่นๆ ลงไปด้วยตามความเหมาะสมของผู้พัฒนา 
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